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INTRODUKTION

Octopus ir ett foretag fran Kanada med lang erfarenhet av drivsystem till autopiloter och vars
produkter har blivit kinda for sin hallbarhet och tillforlitlighet 6ver hela vérlden.

Saildrive Typ RS ar en elektromekanisk drivenhet speciellt anpassad for autopiloter. Den ar byggd
som en konventionell roterande styrsnicka. En elektrisk motor dr monterad pa styrsnickan
tillsammans med en magnetisk “clutch” som mojliggor frikoppling av rodret vid manuell styrning.
En integrerbar roderlégesgivare till drivenheten forenklar installationen av autopiloten avseviért.

Saildrive passar bade motor- och segelbatar med mekanisk styrning och ddr man av ndgon
anledning inte vill eller kan ga over till hydraulisk styrning. En kabelstyrning speciellt utformad for
motorbatar med rattstyrning finns dven som alternativ. Denna modell har beteckningen Sportdrive
Dp S.

Vi dr sdkra pa att ni under ldng tid kommer att ha stor glddje av denna styrenhet tillsammans med er
Autopilot.
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OVERSIKT

Saildrive dr en elektromekanisk drivenhet speciellt utvecklad for autopiloter. Den &r ett ekonomiskt
alternativ for mindre och medelstora segelbétar utrustade med rorkult eller dédr roderkvadranten &r
tillginglig. Har mindre motstand i stand-by ldge dn motsvarande hydrauliska linjdra drivenheter.
Den ér enkel att installera genom den inbyggda roderlégesgivaren vilket betyder en sak mindre att
bekymra sig om.

Med sin tillforlitlighet och stora noggrannhet 1 styrningen dr Saildrive ett mycket bra alternativ for
de batar dér tidigare rorkultspiloter eller rattpiloter varit enda utvédg. Tillsammans med autopiloten
TMQ AP47 och dess unika vindfunktionalitet utgér Saildrive ett komplett paket som ar vél avstimt
for segelbatars behov. Savil for ndjesseglingen som for lite mer kridvande kappseglingar.

Saildrive bestdr av en drivenhet, en styrkabel och ett linjart stdlldon med ett universalfaste for
roderanslutningen. Drivenheten kan monteras antingen horisontellt eller vertikalt i alla passande
utrymmen. Den medfoljande styrkabelns langd dr ca 2 meter.

En roderldgesgivare finns som tillval till drivenheten och kan enkelt anslutas med tva skruvar.
Givaren fungerar ihop med de flesta modeller av autopiloter av olika fabrikat.

Saildrives unika kabel har ett universalfdaste som kan placeras i mycket trdnga utrymmen, vilket gor
Saildrive synnerligen 1dmplig for montering i sma till medelstora segelbatar och motorkryssare med
begridnsat svingrum.

Drivenheten bestar av en kabelsnidcka med en elektrisk motor och en magnetkoppling (clutch). Den
ar kompatibel med Morse kabelsndcka modell 290. Observera att enheten har en annan slagldngd
vilket gor att standard styrkablar inte kan anvindas. Endast den typ som medfdljer passar.

Styrkabel /

Universalfaste

Saildrive RS Drivenhet

Saildrive ér en kraftfull och snabb styrenhet som ar kapabel att leverera en dragkraft p4 mer én 180
kg. Med en "hardover” tid pd 12-15 sekunder passar Saildrive drivenhet de flesta batar.
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SAKERHET

Det finns flera viktiga sdkerhetsfunktioner i Saildrive vilka kan utlosas vid fird med autopilot. Det &r av
storsta vikt att besittningen &r vl informerade om procedurerna for dessa funktioner.

1. Manuell Frikoppling
2. Manuellt 6vertagande av styrningen
3. Snabb urkoppling av rorkulten.

Manuell Frikoppling:

Denna sékerhetsfunktion &r inkluderad i styrenheten for den héndelse att autopiloten véxlar fran auto till
manuellt ldge av misstag. Detta kan skapa farliga situationer genom kraftiga rorelser under seglatsen.
Styrenheten kommer tack vare den inbyggda slirkopplingen da att bibehalla den instillda kursen som holls
da autopiloten slog 6ver i manuellt lage.

Styrman kan vid detta tillstaind Gverta styrningen och kontrollen av biten genom att fora ratten eller rorkulten
fram och tillbaka négra ginger tills kopplingen slépper.

Manuellt Overtagande av Styrningen:

I hindelse av en okontrollerad automatisk styrning eller en allvarlig nddsituation, kan en automatisk
retur till manuell styrning intrdda genom att en inbyggd slirkopplingen aktiveras. Det
rekommenderas att styrman ar informerad om denna procedur for att ta dver styrningen:

Styrman kan &terta styrningen av bdten vid en okontrollerad automatisk styrning, eller i en
nodsituation, genom att med kraft vrida rorkulten 1 motsatt riktning som autopiloten styr baten. En
styrkraft begransning i styrenheten utldses da och kontrollen av styrningen atergar till styrman som
da styr baten manuellt.

Manuell Snabburkoppling av Rorkulten:

Styrkabeln ansluter till rorkulten eller roderkvadranten med en kullénk. Denna kan i en nddsituation snabbt
l6sgoras genom att en l&spinne avldgsnas fran kulléinken och didrmed kan styrman manuellt styra baten med

rodret.
; STYRKABEL
-
) :/l_YKA

LASPINNE

Observera att rorsman ar ansvarig for att baten framfors pé ett sdkert sitt och alltid ska var beredd att aterta
kontrollen dver styrningen frén autopiloten.
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SPECIFIKATIONER

STYRKABEL

/ GANGATROR FOR KABEL
(justerbart +/- ca 7 5cm)

UNIVERSALFASTE
(Roterbart 360 Grader runt vertikal axel
och +/- 40 grader runt horizontell axel)

SNABBURKOPPLING
AV DRIVENHET

BASPLATTA

Kan monteras i valfri position.
(Anvandning av basplattan dr optionell.
Fastet kan dven monteras direkt pa ett
lampligt fundament).

RORKULTSFASTE
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DATA

Maximal slagldngd 305 mm
Maximal kraft 180 kg
Maximalt rodermoment 450 Nm

Hard Over Time

12-15 sekunder

Rorkultens maximala radie

254 mm (10 inches)

Spénning 12 Volt DC
Stromforbrukning max 7TA
Stromforbrukning medel 25A
Stromforbrukning ”clutch” 850 mA

Maximal batlangd

11,5 meter / 38 fot

Maximal deplacement 7000 kg
Vikt 4,9 Kg
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FORBEREDELSER

Fore installationen dr det viktigt att kontrollera att det finns tillrdckligt mycket utrymme for kabelns
universalfaste 1 aktern samt att kabeldragningen 1 biten kan goras med de maximalt angivna matten
for krokningsradie. Den medfoljande kabeln &r ca 2 meter (6 fot) och denna lingd bestimmer
placeringen av drivenheten. I de flesta fall fungerar detta bra, men det kan i vissa fall finnas behov

for en kabel av annan ldngd. Notera att drivenheten kan monteras antingen vertikalt eller
horisontellt.

Ca?2 meter

Rodrets neutralldge -
halva slaglangden

\ichscm] ’-..‘
\ ~

o

Styrkabel

Den totala krokningen av kabeln bor inte Overstiga 270 grader och ha en minsta
krokningsradie pd 150 mm.

P ol ..-Léingdf-\

L Rodrets neutrallage
" halva slagldngden
~ {ca 15 cm) -

Krokningsradie
minst 150 mm

Optimal kabeldragning
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INSTALLATIONSANVISNINGAR

Niér det &r sékerstillt att utrymmet for kabelfdstet ar tillrdckligt stort, styrkabeldragningen planerats,
drivenhetens placering identifierats, elektriska ledningsdragningen bestimts med eventuella
nddvéndiga tillval, d& &r det dags installera. Kontrollera att du har styrenheten och eventuellt
autopilotens alla delar tillgidngliga.

Verktyg och material som kan komma till anvéndning &r:
Skruvmejslar, flata och Philips
Avbitartdnger
Kabelskalare
Skiftnyckel
70 mm hélsag
Elektrisk borrmaskin med diverse borrar
Multimeter.

Tejp, kopplingslister, buntband, klamrar, skruvar, etc.

Montering av Drivenheten

1. Avldgsna de bada lasbultarna for styrkabeln i drivenheten. Hall reda pa bultar muttrar och
brickor fran kabelns ingangsfiaste och utgingsfaste i drivenheten. Notera att portarna &r
likvardiga. Placera sedan drivenhetens pa dess utmétta plats.
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2. Mirk ut de fyra forankringsbultarnas position fran fésthalen i drivenhetens bottenplatta till
underlaget.

3. Tag bort drivenheten och borra hélen for pluggarna i underlaget.
4. Placera éter drivenheten pa plats. Sétt pluggarna i halen.

5. Installera styrkabeln i ingang/utgangsfastet. For in kabelns inre ledning i fastet och f6r med
maéttfull kraft och med tvé hdnder in kabeln i porten och runt navet. Detta leder till att den
inre kabeln kommer ut i styrsnidckans andra port. Lat direfter kabelns yttre anslutningsdel na
porten och som fogas dikt mot drivenheten.
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6. Observera att Overdrivet véld vid inférandet av den inre kabeln i kabelsndckan kan orsaka att
spetsen pd innerkabeln skadar styrskenan av nylon placerad 1 styrsnidckans yttre del. Vid
motstdnd, avldgsna kabeln och undersok den efter vassa kanter. Om mgjligt tvinna ledningen
och goér om inférandet om det gar med den vassa kanten in mot centrum av styrsnédckan.
Alternativt anvind ndgon form av fil eller smirgelduk for att avléigsna de vassa delarna pa
kabeln.

7. Montera tuben for returkabel i styrsnidckans andra port.

8. Atermontera lsningen i form av de bida bultarna med muttrar och brickor. Drag at med ett
moment pa ca 4 Nm.

11
© Flotec Marin 2010
Rev 1



Installation av Styrkabel med Universalfaste

For optimal prestanda bor installationen av kabeln ligga nédra virdena i1 exemplet nedan.
Univeralfdstet bor vara placerat vinkelrdt mot rorkulten eller roderkvadranten da rodret stér i
centrumlédge. Se annex I for detaljerad information om maétt och rekommendationer for installation

av stilldonets univeralféste.

932 mm

" RODER
786 mm i
(Minsta avstand)
o 640 mm —
RODERSTOCK
i i

|
=

Krdkningsradie
150 mm
(Minimum}

b

" STYRKABEL 2M

1120 mm

h

b

i’. TYP RS UNIVERSALFASTE
| Justeringsomfang
‘ 105mm 105mm

208 mm 254 mm

(Maximalt)

413 mm
(centrerat)

RETURKABELROR
(Kabel och returkabelrér kan skiftas)

TYP RS DRIVENHET
¥ med Integrerad
Roderlagesgivare
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Elektrisk Anslutning till Autopilot

Styrenheten ansluts elektriskt till batens autopilot. For information om hur man installerar olika
typer av autopiloter hinvisas till den aktuella pilotens manual. Nedan visas som exempel inkoppling
av Saildrive till autopiloten AP47 fran TMQ.

Styrenhetens motorledningar ansluts till de tva gula ledningarna frdn autopilot AP47. Kablarna kan
forldngas eller kortas efter behov men se till att kablarna dr av korrekt storlek och typ for att kunna
leda tillrdcklig strom till motorn. Strdmmen till motorn kan ge toppar péd upp till 15A. Kontrollera
motorns riktning med hjilp av autopilotens JOG mode och reversera kopplingen om nddvéndigt.

Saildrive édr utrustad med en frikoppling sa kallad “clutch” som har tvé ingdngar, clutch neg och
clutch pos. For att ansluta dessa bada ingéngar till TMQ AP47's enda utgang koppla enligt foljande

anvisning.

Den vita ledningen "Koppling neg” (clutch) fran Saildrive ansluts till den grona clutch ledningen
fran AP47. Den grona ledningen fran Saildrive ”Koppling pos” kopplas direkt till 12 volt.

Elkabel fran Saildrive Typ RS

"Clutch” s

Elkabel fran
Koppling neg Saildrive
Koppling pos

NOOE | T

T ANTOPI OT ArR4T

Motor
Clutch
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MONTERING AV RODERLAGESGIVARE

For mindre batar tillsammans med autopiloten TMQ AP47 behovs normalt ingen roderldgesgivare.
For segelbatar, storre batar och for andra typer av autopiloter kan dock en roderligesgivare
monterad direkt pa drivenheten anvéndas. Denna roderldgesgivare som medf6ljer fungerar for de
flesta olika autopiloter pa marknaden.

-

Roderligesgivare

Givaren bestar av en roterande potentiometer som ansluts direkt till drivenheten med tva skruvar
och en enkel kalibrering. Detta dr ett bekvimt alternativ till autopiloters egna roderldgesgivare.
Dessa kriaver stor noggrannhet vid monteringen som bestar av en ldnkarm kopplad till rodret.
Medan dessa givare utsitts for vider och vind samt hirdhént hantering dr Octopus roderldgesgivare
1 det ndrmaste underhallsfri genom sin skyddade placering pa drivenheten.

Kalibrering av Roderliigesgivaren

Installera roderldgesgivaren till autopiloten enligt dess manual. Centrera hjulet pa givarens
undersida genom att rikta in den roda fargmarkeringen pd hjulet mot den roda markeringen pa
givaren. Centrera rodret. Montera givaren pa drivenheten med de bada skruvarna. Sdkerstill att
givaren sitter titt mot drivenheten. Folj autopilotens manual for ytterligare kalibrering av eventuell
mjukvara eller instéllning av roderbegriansningar.

Kalibrering:
Rikta in de réda prickarna
Vertikalt.

Givaren sedd underifran
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Anslutning av Roderligesgivare till Autopilot

Anslut de tre ledarna i kabeln fran roderldgesgivaren till autopiloten eller dess kopplingsbox. Folj

den aktuella autopilotens installationsanvisning, och testa den elektriska installationen fore 1
drifttagandet.

Kabel fran Roderlagesgivare
RFB

Rod: 45 V : /

T

.
Svart: 0V ‘{
Vit: Glidkontakt
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FORSLAG PA AUTOPILOTER

Flotec Marin salufor autopiloter fran nigra av virldens ledande tillverkare, utvalda att for passa
savil fritidsskeppare som yrkesfolk med motorbatar och segelbdtar med olika styrsystem.

For smd och medelstora batar med roder rekommenderar vi TMQ AP47 autopilot. Ett stor pilot i
kompakt forpackning. Tillsammans med Saildrive bildar AP47 ett paket som kan monteras med ett
minimum av installationsarbete.

AP47 dr en avancerad autopilot som har den senaste teknologin med virtuell rodergivare. Vid
behov av en extern rodergivare anvédnds den till Saildrive Typ RS medfoljande roderlédgesgivaren.
Installationen blir dirmed mycket enkel d4 det ofta &r monteringen av rodergivare som upplevs som
besvirlig.

For lite storre batar med behov av extra styrplats rekommenderar vi TMQ APS55. Ett utbyggbart
system med med en centralenhet och en huvudenhet med display. Till AP55 kan anslutas extra
displayer och flera varianter av fjirrkontroller, joysticks och elektriskt styrnav efter behov.
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UNDERHALL

Vid installationen skall universalfastet smorjas med ett vattenbestindigt fett.

Efter ndgra timmars driftstid och med jimna intervall kontrollera att alla fasten och bultar sitter fast
ordentligt.

Hall alla delar rena fran salt och annan smuts.
Frigor periodiskt kabeln gor den ren och smoérj den med vattenbestandigt fett.
Var observant pa rostangrepp pa bultar och muttrar. Delar som utsitts for korrosion maste bytas ut.

Undersok styrkabeln med jamna mellanrum efter brott eller andra skador. Defekt kabel méste bytas
ut.

For langre kryssningar rekommenderas att ha en reservkabel med pé resan.
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ANNEX I

Detaljerade Mattangivelser for Saildrive Typ RS

Saildrive RS kan genom sitt unika linjdra stdlldon anvéndas i avsevirt mindre utrymmen an
traditionella drivenheter. For optimal prestanda f6lj nedanstdende uppgifter for dimensionering.

4x 6.6
(.26 inches)
29 * ¢ — 145
Qe
O
o o I
x 66.5
- i A-A
A BRACKET MOUNT OPTION A BRACKET BOLT
PATTERN
(O - -
%357_ A dw e = * 15 MAX GRIP
! w— T
( ' ——DRILL THRU HOLE
- \ ¢9.5mm- ¢ .375
IN TILLER ARM
|; DIRECT MOUNT OPTION 9.4
\ j I . 37-24 UNF
- [ 11 MAX GRIP TILLER. CONECTION

DETAIL

= @12.7
.50-20 UNF

@ RUDDER
SHOULDER BOLT SPEC
Shoulder 11.1 mm - @0.44 in . I
Grip Length 254 mm - 1.0 in N\
Thread Neck 0.37-24 UNF x 28 mm - 1.1 in /
2 xNYLON L,
BUSHING 224
CONNECTION KIT— ; P I\\
. J
AT

CLEVIS e
TILLER ARM
413+ 105 ——— ==

It 1s desirable that the cable connection kit 1s perpendicular to the tiller arm or
quadrant at mid stroke (as shown). this geometry will give optimum performance

RUDDER POST

THRUST

WASHER\%
NYLOCKJ@
NUT

TILLER CONNECTION
ARRANGEMENT

Steering Cable - Ensure that cable nut is fully tightened onto Connection Kit - NO axial play
allowed. Note that nut has self locking feature that can cause tightness before clamping.
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